
Host-PC
(Code-Generierung,
GUI, Parametrisie-
rung, Auswertung)

Matlab/Simulink

Target-PC
(PC mit Echtzeit-
betriebssystem
und Datener-

fassungskarte)

xPC Target

Leistungs-
elektronik und
Schnittstellen
(10-Zoll-Rack)

Haptiksimulator
(Aktoren und

Sensoren)


